
● 本競技は、Vecchio Bambino 実行委員会が定めたルールにより運営されます。

● ルートブックに記載されたコマ図、通過予定時刻、指示速度に従ってください。

● 基本的にゼッケン順に移動をお願いしますが、各 PC及びCP( チェックポイント)通過は、ゼッケン番号が入れ替わってもかまいません。

● エントリー (ゼッケン )ナンバーが確定し、・警察への届け出と、ホームページ上での公開後に車輛が変更となる場合、ご参加はいただけま
　 すが原則として表彰対象外となり (ゼッケンナンバー上に黒いテープを貼ります )、警察の許可がいる一部の場所への立ち入りも不可となり
　 ます。

コースは安全に移動できる時間設定をしていますが不測の事態で遅れなどが発生した場合は 各自が無理をせず道路交通法を遵守して走行してください。

サポートカーの各PC・CP会場への進入は原則禁止とします。
※緊急時も、必ず事務局へご一報願います。

各 PC+ CP ポイントでスタッフが誘導を行いますが、最終的には参加者各自の責任で安全確認のうえ、運転してください。

交通事故が発生した場合、速やかに警察・事務局へ連絡してください。

故障等の理由で、リタイアの場合は交通の妨げにならないように停車し、速やかに事務局へ連絡してください。

ガソリン補給は各自が余裕を持って給油をお願いします。 

1. 安全に関して 

2. サポートカー(ゲストゼッケンの車両)について

3. 競技ルールと説明
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車輛の故障等トラブルが発生した場合、速やかに事務局へ連絡してください。知人・友人のトラブル時も事務局への連絡が済み次第その場を離れ、次の
ポイントへ向かってください。F.

当ラリーは、参加者各自が支給されるルートブック (コマ図 ) に従い、時間の正確性、走行ルートの正確性を競う競技です。
決してスピードを争う競技ではありません。ミスコース等でロスタイムをした場合でも道路交通法を守り走行しなくてはなりません。

● 基本ルール

計測器タイムはフロントタイヤがスタートラインを踏んだ瞬間の時間からゴールラインを踏んだ 時間までを測定します。計測タイムに対する
抗議は一切受け付けません。 

● PC競技計測方法 

ルートブック上に設定された区間を決められた時間内で走行し、設定時間と各参加車輌の誤差を競い ます。連続 PCでは、各 PCのゴールラ
インが次の PCのスタートラインとなります。

＊PC 競技は、予め決められた会場で実施します。計測開始時間前に到着した場合は、開始時刻まで待機してください。 先頭の車輛が計測開始後 60 分
で競技を終了します。計測指定時刻に間に合わなかった場合は、加点 0 となります。（計測会場はコマ図に明記してあります。）・・・地元の方との交流や、
エントラント同士の車談義など、待ち時間を有効にご利用ください。
※ PC 競技に適用される得点は別紙【ポイント表】をご参照ください。

● PC （Prove Cronometrate）競技

競技細則 

※ PC競技に適用される得点は別紙【ポイント表】をご参照ください。

運営統括 藤野
090-1186-7667

事務局 池脇
090-2868-3728連絡先



安全上、PC競技や低速でのパレード走行の際に車両のドアを開けた状態や体を極端に乗出した状態での計測・運転は禁止とし、ペナ
ルティーとして競技特典から減点（▲500 点）します。 また、一般道・高速道での暴走行為 (制限速度を、大幅に超過した走行 )も上
記減点または失格対象となります。

4. 禁止事項

PC競技の会場によっては、計測が終わった参加車輛とこれから計測に臨む車輛がすれ違う場合もあります。その場合、計測の終わっ
た参加者が道をお譲りください。

5. 競技マナー

車輛の年式により 3つのクラス分けをします。
Vクラス (ビンテージ＆ヒストリック・1964年までに製造された車輛 )・Cクラス ( クラシック＆モダンクラシック・1979年までに製造さ
れた車輛・Eクラス (エキゾチック＆スーパーカー・1980年以降に製造された車輛 )の各クラス順位と総合順位での表彰となります。 総合順
位には各クラスごとに、実行委員会の設けたハンディ係数 (1.2・1.1・1.0) が加算されます。CPでのスタンプ捺印漏れがある場合はリタイア
扱いとなり、表彰は対象外となります。
※V・Cクラスの年式・ハンディ係数についてはエントリー確定時の車輌全体のバランスにより若干の変更が生じる場合があります。その場合
エントリーリスト公開時に発表します。

● 表彰・クラス分け

・黄色時計看板 　: PC 競技のスタートラインに設置 
・赤色時計看板　 : PC 競技のスタート及び計測ラインに設置 
・黄色三本線看板 : PC 競技のゴールラインに設置 
※1 つ目の黄色時計看板を超えて競技終了を示す 2 つ目の黄色看板までの区間は停車禁止です。 

● 看板（競技のサインボード）

ルート上に設定された PCの競技結果によってポイントが付与されます。（別表参照） PC競技の獲得ポイントの合計からペナルティーの減点分
を差し引いたポイントで最終得点を 算出し順位を決定します。得点が同点の場合は古い年式の参加車両を上位とし、同得点の車両が同年式の
場合はドライバーの生年月日により年長者を上位とします。 

● 得点

下記内容に於いて違反した参加者はペナルティーとして減点（▲500 点）します。 ・PC計測区間内で停止した場合 ・競技細則及び規則書の違
反・道交法違反を犯した場合、また他の参加者の競技を妨害した場合。
(あまりにもマナーが悪い場合は、競技途中でも失格処分・退場となります。)

● ペナルティー

参加者が設定されたルートを通過しているかどうかをチェックするためのスタンプポイントです。 全てのCP（スタンプポイント）で捺印を受
けた車輛のみ受賞対象となります。

● CP（チェックポイント）

競技のサインボード

競技開始地点

このボードからステージ開始の為、通過後は停車禁止。
停車は減点される。時間調整はこの手前までで行うこと。

計測地点

このボードは計測地点。
次のボードまでの所要時間を計測する。

計測終了地点

このボードはステージ最終地点。
ここを通過し、速やかに次のステージへ。

※ CPは、先頭車が通過した 60 分後に閉鎖します。

休憩場所や PC会場での参加者ごとに与えられる持ち時間＝スタート時間で表記。
地域との交流を目的とし、買い物・撮影・お茶・昼食などリラックスして頂くための時間を設けます。別紙に記載されているゼッケンNo. 毎
の RCの設定時間がスタート時間となります。時間は厳密にお守りください。※但し、各ポイントへの到着時間が大幅に遅れた場合、主催者判
断より設定時間は変更され、各地への到着時に現場スタッフよりアナウンスがあります。

● RC（レストコントロール）



● PCの誤差秒は 1/1000 まで計測します。前後問わず、設定秒数により近い記録が高得点となります。
● 誤差秒 3.000 以上は 3.000 の表記となり、誤差秒 2.000 以上はポイント 0 となります。
● 誤差秒に対し、以下の表に従ってポイントを換算。 

 
● PC 未通過はリタイアとはなりませんが、ポイントが付かないので不利になります。
● CP( スタンプポイント )未通過は表彰対象外となります。必ずスタンプポイントを通過してください。

PC競技の集計について

※ 表はスペースの都合上 1/100 ですが、実際は1/1000 で換算 。
　 トータルポイントの大きい順に順位が決定。同ポイントの場合は①年式の古い車輛・②年長者の順に優先。

誤差秒 ポイント

0.000
0.010
0.020
0.030
0.040
0.050
0.060
0.070
0.080
0.090
0.100
0.110
0.120
0.130
0.140
0.150
0.160
0.170
0.180
0.190
0.200
0.210
0.220
0.230
0.240
0.250
0.260
0.270
0.280
0.290
0.300
0.310
0.320
0.330
0.340

420.0
395.0
370.0
350.0
330.0
310.0
291.0
272.0
254.0
236.0
226.0
217.0
212.0
207.0
203.0
200.0
198.0
196.0
194.0
192.0
190.0
188.0
186.0
184.0
182.0
180.0
178.0
176.0
174.0
172.0
170.0
169.0
168.0
167.0
166.0

誤差秒 ポイント

0.350
0.360
0.370
0.380
0.390
0.400
0.410
0.420
0.430
0.440
0.450
0.460
0.470
0.480
0.490
0.500
0.510
0.520
0.530
0.540
0.550
0.560
0.570
0.580
0.590
0.600
0.610
0.620
0.630
0.640
0.650
0.660
0.670
0.680
0.690

165.0
164.0
163.0
162.0
161.0
160.0
159.0
158.0
157.0
156.0
155.0
154.0
153.0
152.0
151.0
150.0
149.0
148.0
147.0
146.0
145.0
144.0
143.0
142.0
141.0
140.0
139.0
138.0
137.0
136.0
135.0
134.0
133.0
132.0
131.0

誤差秒 ポイント

0.700
0.710
0.720
0.730
0.740
0.750
0.760
0.770
0.780
0.790
0.800
0.810
0.820
0.830
0.840
0.850
0.860
0.870
0.880
0.890
0.900
0.910
0.920
0.930
0.940
0.950
0.960
0.970
0.980
0.990
1.000
1.010
1.020
1.030
1.040

130.0
129.0
128.0
127.0
126.0
125.0
124.0
123.0
122.0
121.0
120.0
119.0
118.0
117.0
116.0
115.0
114.0
113.0
112.0
111.0
110.0
109.0
108.0
107.0
106.0
105.0
104.0
103.0
102.0
101.0
100.0

99.0
98.0
97.0
96.0

誤差秒 ポイント

1.050
1.060
1.070
1.080
1.090
1.100
1.110
1.120
1.130
1.140
1.150
1.160
1.170
1.180
1.190
1.200
1.210
1.220
1.230
1.240
1.250
1.260
1.270
1.280
1.290
1.300
1.310
1.320
1.330
1.340
1.350
1.360
1.370
1.380
1.390

95.0
94.0
93.0
92.0
91.0
90.0
89.0
88.0
87.0
86.0
85.0
84.0
83.0
82.0
81.0
80.0
79.0
78.0
77.0
76.0
75.0
74.0
73.0
72.0
71.0
70.0
69.0
68.0
67.0
66.0
65.0
64.0
63.0
62.0
61.0

誤差秒 ポイント

1.400
1.410
1.420
1.430
1.440
1.450
1.460
1.470
1.480
1.490
1.500
1.510
1.520
1.530
1.540
1.550
1.560
1.570
1.580
1.590
1.600
1.610
1.620
1.630
1.640
1.650
1.660
1.670
1.680
1.690
1.700
1.710
1.720
1.730
1.740

60.0
59.0
58.0
57.0
56.0
55.0
54.0
53.0
52.0
51.0
50.0
49.0
48.0
47.0
46.0
45.0
44.0
43.0
42.0
41.0
40.0
39.0
38.0
37.0
36.0
35.0
34.0
33.0
32.0
31.0
30.0
29.0
28.0
27.0
26.0

誤差秒 ポイント

1.750
1.760
1.770
1.780
1.790
1.800
1.810
1.820
1.830
1.840
1.850
1.860
1.870
1.880
1.890
1.900
1.910
1.920
1.930
1.940
1.950
1.960
1.970
1.980
1.990
2.000

25.0
24.0
23.0
22.0
21.0
20.0
19.0
18.0
17.0
16.0
15.0
14.0
13.0
12.0
11.0
10.0

9.0
8.0
7.0
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0


